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TUGAS AKHIR
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Judul : Pengembangan Aplikasi Mobile untuk Sistem Monitoring Mesin
Manufaktur Pada Fasilitas Laboratorium



2026-PORTOFOLIO MAGANG

Assembly komponen 
pneumatic meja robot

PT Dharma Precision Tools

Troubleshooting program PLC
untuk mesin Lifter Palette

Membuat dan mengedit HMI pada
EasyBuilder untuk mesin SPM 

Pengisian checklist inspeksi dan
dokumentasi BAST proyek.

Melakukan monitoring dan pengendalian proses pengadaan
material proyek mulai dari purchase hingga pengiriman.

 Perakitan & Instalasi Sistem
Pneumatik Arm Robot

Pemrograman & Setting Servo
Motor FESTO EMMB 



PROJECT BASE LEARNING
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1️⃣ Tujuan Project
Mengimplementasikan komunikasi antar PLC menggunakan Controller Link
Mengkonfigurasi jaringan DeviceNet antara master dan slave
Menguji keberhasilan transfer data dan sinkronisasi sistem

2️⃣ ️Hasil Implementasi
Controller Link berhasil terkoneksi dan data sinkron
DeviceNet Master–Slave berjalan normal
Monitoring dan kontrol dapat dilakukan dari satu sistem

IMPLEMENTASI
KOMUNIKASI PLC
BERBASIS
CONTROLLER
LINK DAN
DEVICENET PADA
SISTEM OTOMASI
INDUSTRI
MENGGUNAKAN
PLC OMRON
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Sebagai salah
satu mata kuliah
di 
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